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EUPSIM

Steuer- und Uberwachungssystem

fiir Unterwassermotorpumpen

mit integriertem Mikrocontrollermodul
mit Sende- und Empfangsbaugruppe

< Dateniibertragung ohne zusatzliche Signalleitung
< kein Fliissigkeitskontakt dank separatem System
< Integrierte Druck- und Niveaumessung

< Messung der Motortemperatur

= Alarm- und Grenzwertmeldungen

< Schutz vor Uber- und Unterspannung,

Uber- und Unterlast sowie Phasenausfall

< Verbindung zu Prozessleitsystemen




EUPSIM

Highlights der Funktionalitat

< Bidirektionale Kommunikation zwischen Motor und Steu-
ergerat.

Vom Motor zum Schaltgerat: Motortemperatur, Druck, Niveau,
Alarm- und Grenzwertmeldungen, weitere physikalische Gro-
Ren auf Anfrage.

Vom Schaltgerdat zum Motor: Schaltsignale, Daten fiir Parame-
trierung und Kalibrierung.

< Dateniibertragung iiber das Motorkabel mittels PowerLine
Communication (PLC) - kein separates Steuer- oder Messka-
bel erforderlich

< Implementierbarkeit neuartiger Verfahren zur Steuerung
und Uberwachung des Unterwassermotors auf Basis der Er-
fassung und Auswertung gewonnener MessgroRen an schwer
zuganglichen Orten

< Informationsiibertragung zwischen dem Steuergerat und
einem zentralen Leitstand an einem vom Feld beliebig weit
entfernten Standort mittels Internet, GPRS bzw. Mobilfunk

Aufbau des Systems

Das gesamte System besteht aus drei Hauptkomponenten:

< Zentraler Leitstand fiir die Fernsteuerung und -iiberwa-
chung der Pumpenanlage mit i. Allg. mehreren Unterwasser-
motorpumpen und Anschluss an die Steuerleitung, an das
Internet oder Mobilfunknetz.

< Steuergerét fiir die Uberwachung der Pumpe inklusive

der Kommunikationsbaugruppen fiir den Datenaustausch
zwischen dem integrierten Microcontrollermodul (MCM) des
Unterwasserpumpenmotors und dem zentralen Leitstand. Der
oberirdische Feldbereich wird i. Allg. durch mehrere Steuerge-
rate gebildet.

< Unterwassermotorpumpe mit integriertem Microcontrol-
lermodul (MCM) einschlieBlich der Messumformer.
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Schema des Gesamtsystems mit
zentralem, beliebig weit von den
Pumpen entferntem Leitstand
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Entwicklung von EUPSIM®

Die Innovation EUPSIM® stammt aus der EAI Elektro-
und Automatisierungstechnik GmbH in Ilsenburg
(Harz). Dort wurde die Entwicklung bis zur prakti-
schen Anwendung der Systemlosung zusammen mit
dem Partner oddesse Pumpen und Motorenfabrik
GmbH vorangetrieben. Beide Partner vertreiben das
System und libernehmen Installation, Inbetriebnah-
me und Wartung.

Anwendung von EUPSIM®

EUPSIM® dient der Uberwachung und Steuerung von
Unterwassermotoren

im Bergbau

in der Landwirtschaft

im Bauwesen

in der Industrie

in der Wasserversorgung

in der Umwelttechnik

in der Grundwasserregulierung
zur Forderung von Meerwasser
zur Forderung von geothermalem Wasser
zur Druckerhdhung in Systemen
in der Energiewirtschaft
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Garantierte Qualitat fiir unsere Kunden
EAl und oddesse sind nach DIN EN ISO 9001:2008 zertifiziert.
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Schematische Darstellung
eines Filterbrunnens.



